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Предложено общетеоретическое решение задачи векторного управления угловой
скоростью и модулем вектора потокосцепления асинхронных двигателей без измерения
механических координат при действии постоянного неизвестного момента нагрузки.
Разработана концепция управления и метод синтеза алгоритмов бездатчикового
векторного управления с использованием прямого полеориентирования.
Синтезированный на их основе алгоритм векторного управления обеспечивает
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асимптотическую отработку заданных траекторий угловой скорости и модуля вектора
потокосцепления, асимптотическое оценивание угловой скорости и потока,
асимптотическое полеориентирование по вектору потокосцепления ротора со свойствами
локальной экспоненциальной устойчивости. Теоретические результаты подтверждены
результатами экспериментального тестирования. Предложенное решение основывается
на реально достижимых упрощающих допущениях и может использоваться в
электромеханических системах технологических объектов со средним уровнем
требований к показателям качества управления механическими координатами. Библ. 10,
рис. 4.

  

Ключевые слова: асинхронный двигатель, бездатчиковое управление, наблюдатель
угловой скорости.
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Запропоновано загальнотеоретичне рішення задачі векторного керування кутовою
швидкістю та модулем вектора потокозчеплення асинхронних двигунів без вимірювання
механічних координат в умовах дії постійного невідомого моменту навантаження.
Розроблено концепцію керування та метод синтезу алгоритмів бездавачевого керування
з використанням прямого полеорієнтування. Синтезований на їхній основі алгоритм
векторного керування забезпечує асимптотичне відпрацювання заданих траєкторій
кутової швидкості та потоку, асимптотичне оцінювання кутової швидкості та
потокозчеплення ротора, асимптотичне полеорієнтування за вектором потокозчеплення
ротора з властивостями локальної експоненційної стійкості. Теоретичні результати
підтверджено результатами експериментального тестування. Запропоноване рішення
ґрунтується на реалістичних спрощуючих припущеннях і може бути використане при
серійному виробництві бездавачевих електромеханічних систем для технологічних об’єктів
з середнім рівнем вимог до показників якості керування механічними координатами. Бібл.
10, рис. 4.
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