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Розроблено структурну модель механічної частини системи електроприводу
вантажопідйомного пристрою крана-маніпулятора установки дезактивації металевих
відходів, що виконує функцію підйому-опускання кошика з забрудненим металом у ванну
з дезактивуючою рідиною. У процесі розробки моделі враховано зміну моменту
статичного опору, зумовлену дією виштовхувальної сили при зануренні кошика з
вантажем у рідину, та зміну моменту інерції приводу при роз‘єднанні колони і кошика
після досягнення ним дна ванни. Шляхом Simulink-моделювання доведено доцільність
застосування для вантажопідйомного пристрою системи позиційного електроприводу. Біб
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Разработана структурная модель механической части системы электропривода
грузоподъемного устройства крана-манипулятора установки дезактивации металлических
отходов, которая выполняет функцию подъема-опускания корзины с загрязненным
металлом в ванну с дезактивирующей жидкостью. При разработке модели учтено
изменение момента статического сопротивления, обусловленное действием
выталкивающей силы при погружении корзины с грузом в жидкость, и изменение
момента инерции привода при разъединении колонны и корзины при достижении дна
ванны. Путем Simulink моделирования доказана целесообразность применения для
грузоподъемного устройства системы позиционного электропривода. Библ. 7, рис. 7.
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