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Розроблено енергоефективну систему керування електротехнологічним комплексом
промислових теплиць, котра на основі оцінки якості рослинної продукції, як інформації
зворотного зв’язку, із використанням функції бажаності Харрінгтона, дає змогу визначити
значення параметрів мікроклімату (температури та вологості повітря), температури рослин,
що сукупно забезпечує максимізацію прибутку виробництва. До складу такої системи
входить інтелектуальний мобільний робот, який, переміщуючися площею теплиці, вимірює
основні параметри мікроклімату атмосфери в споруді закритого грунту, здійснює
фітомоніторинг, у тому числі оцінює якість продукції. Бібл. 10, рис. 3.
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Разработана энергоэффективная система управления электротехнологическим
комплексом промышленных теплиц, которая на основе оценки качества растительной
продукции как информации обратной связи, при использовании функции желательности
Харрингтона позволяет определить значения параметров микроклимата (температура
растения, температура и влажность воздуха), обеспечивающие максимизацию прибыли
производства. Для фитомониторинга разработан мобильный роботизированный
электротехнический комплекс, способный перемещаться площадью теплицы. Такой
комплекс обеспечивает мониторинг основных параметров микроклимата,
фитомониторинг, в том числе качество продукции. Библ. 10, рис. 3.

  

Ключевые слова: энергоэффективная система управления, электротехнологический
комплекс, биотехнологический объект, качество продукции, нейронная сеть, мобильный
робот, вейвлет-преобразование.
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