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Розглянуто підходи до врахування властивостей – емуляції технологічних об'єктів при
випробуваннях електромеханічних систем. Функції об'єктів можуть бути реалізовані за
допомогою апаратно-програмних засобів у різній конфігурації залежно від задач
випробувань. Основу емуляції складають дискретні математичні моделі об'єктів, які
отримують, як правило, на базі неперервних прототипів. Акцентовано на необхідності
обов'язкової перевірки моделей на стійкість. Відзначено важливість врахування
інерційності впливу на випробувану електромеханічну систему. На прикладі вібраційної
машини розглянуто динамічні властивості формування механічного навантаження в
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процесі емуляції технологічного об'єкта. Бібл. 9, рис. 4.

  

Ключові слова: електромеханічна система, технологічний об'єкт, емуляція, аналіз.

  

  

Надійшла                         05.03.2018
 Остаточний варіант       23.03.2018
 Підписано до друку       16.08.2018

  

  

УДК  621.313.1

  

АСПЕКТЫ ЭМУЛЯЦИИ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИХ ОБЪЕКТОВ ПРИ ФУНКЦИОНАЛЬНЫХ
ИСПЫТАНИЯХ ЭЛЕКТРОМЕХАНИЧЕСКИХ СИСТЕМ 

        Журнал   Технічна електродинаміка  
    Издатель   Институт электродинамики Национальной академии наук Украины  
    ISSN   1607-7970 (print), 2218-1903 (online)  
    Выпуск   № 5, 2018 (сентябрь/октябрь)  
    Cтраницы   104 – 107     
      

  

Авторы
В.Ю. Ноженко*, С.С. Старостин**, докт.техн.наук

 Кременчугский национальний университет имени Михаила Остроградского,
 ул. Первомайская, 20, Кременчуг, 39600, Украина,

 2 / 4



2018 N 5 s22

 e-mail: sergii.starostin7@gmail.com

  

  

Рассмотрены подходы к эмуляции технологических объектов при испытаниях
электромеханических систем. Функции объектов могут быть реализованы с помощью
аппаратно-программных средств с различной конфигурацией в зависимости от задач
испытаний. Основу эмуляции составляют дискретные математические модели объектов,
получаемые, как правило, на основе непрерывных прототипов. Акцентирована
необходимость обязательной проверки моделей на устойчивость. Отмечена важность
учета инерционности воздействия на испытываемую электромеханическую систему. На
примере вибрационной машины рассмотрены динамические свойства формирования
механической нагрузки в процессе эмуляции объекта. Библ. 9, рис. 4.
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