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Для синхронних двигунів з вбудованими у ротор постійними магнітами запропоновано
спосіб обмеження струму і напруги статора у системі тризонного регулювання швидкості із
застосуванням стратегій оптимального керування «Максимальний момент на ампер» та
«Максимальний момент на вольт» без застосування додаткових контурів. Ідея полягає у
послідовному включенні в канал формування завдання на моментоутворюючу складову
струму статора двох блоків динамічного обмеження, перший з яких запобігає
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перевищенню максимально припустимого значення амплітудою струму статора, а другий –
амплітудою напруги статора. Виведено формули для розрахунку рівнів обмеження без
врахування та із врахуванням падіння напруги статора на активних опорах. Бібл. 6, рис. 2.
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Для синхронных двигателей с встроенными в ротор постоянными магнитами предложен
способ ограничения тока и напряжения статора в системе трехзонного регулирования
скорости с применением стратегий оптимального управления «Максимальный момент на
ампер» и «Максимальный момент на вольт» без применения дополнительных контуров.
Идея заключается в последовательном включении в канал формирования задания на
моментообразующую составляющую тока статора двух блоков динамического
ограничения, первый из которых предотвращает превышение максимально допустимого
значения амплитудой тока статора, а второй – амплитудой напряжения статора.
Выведены формулы для расчета уровней ограничения без учета и с учетом падения
напряжения статора на активных сопротивлениях. Библ. 6, рис. 2.
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