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Показано актуальність компенсації залишкової реактивної потужності, що виникає при
нестаціонарному струмі мережі. Проаналізовано форму струму блока живлення
персонального комп’ютера. Показано наявність перехідних процесів, які викликають
наявність залишкової реактивної потужності при використанні компенсатора з
інерційністю роботи в один період напруги мережі. Запропоновано паралельно з
основним компенсатором реактивної потужності використовувати допоміжний.
Розраховано форму струму додаткового компенсатора для усунення спотворень струму.
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Показано, що використання додаткового компенсатора дозволяє наблизити значення
коефіцієнта потужності до одиниці при незначному збільшенні сумарної встановленої
потужності системи компенсації. Запропоновано методику усунення пульсації на вході
контуру керування усередненням струму мережі. Бібл. 10, рис. 9.

  

Ключові слова:  компенсація реактивної потужності, динамічний струм мережі, метод
найменших квадратів, коефіцієнт потужності.
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Показана актуальность компенсации остаточной реактивной мощности, возникающей при
нестационарном токе сети. На примере блока питания персонального компьютера
рассчитан объем остаточной реактивной мощности при использовании компенсатора с
инерционностью работы в один период напряжения сети. Предложено параллельно с
основным компенсатором реактивной мощности использовать вспомогательный, который
устраняет искажения тока сети на основе его прогнозирования. Показано, что
использование дополнительного компенсатора позволяет приблизить значение
коэффициента мощности к единице при незначительном увеличении суммарной
установленной мощности системы компенсации. Адаптировано предложенную методику
компенсации в наличии пульсации тока основного компенсатора. Библ. 10, рис. 9.
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