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Рассмотрены особенности построения стабилизированного по скорости электропривода,
работающего в составе автономного космического летательного аппарата. Для
предотвращения негативного действия реактивного момента двигателя, вращающего
спутник в сторону, противоположную вращению ротора двигателя, предлагается соосно с
приводным двигателем установить регулируемый компенсирующий двигатель, который
создает момент вращения противоположного знака. Предложен алгоритм управления
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приводным и компенсирующим двигателями с учетом особенностей возникновения и
изменения момента сопротивления подшипников, которые в условиях космоса являются
единственным источником тормозного момента двигателя. Библ. 8, рис. 7, табл. 1.
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Розглянуто особливості побудови стабілізованого за швидкістю електроприводу, що
працює у складі автономного космічного літального апарату. Для запобігання негативній
дії реактивного моменту двигуна, що обертає супутник, протилежно обертанню ротора
двигуна, пропонується співвісно з приводним двигуном встановити регульований
компенсуючий двигун, який створює момент обертання протилежного знаку.
Запропоновано алгоритм керування приводним і компенсуючим двигунами з урахуванням
особливостей виникнення і зміни моменту опору підшипників, які в умовах космосу є
єдиним джерелом гальмівного моменту двигуна. Бібл. 8, рис. 7, табл. 1.
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