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Удосконалено метод визначення за каталоговими даними параметрів двох заступних
схем глибокопазних асинхронних двигунів. У першій схемі для врахування скін-ефекту
ротор представлено одним контуром із залежними від ковзання активним і індуктивним
опорами, а у другій – двома паралельно з'єднаними контурами з постійними і
незалежними від ковзання опорами. Метод базується на ітераційному чисельному рішенні
рівнянь для струмів і моментів, залежних від параметрів схем і забезпечує в обох схемах
збіг каталогових і розрахункових даних при ковзаннях – номінальному і рівному одиниці,
проте при інших ковзаннях виявлені характерні спотворення характеристик струму
статора і моменту. Для їхнього усунення запропоновано нову заступну гібридну схему з
двома контурами на роторі, опори кожного з яких є функціями ковзання і визначаються
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за допомогою усереднення параметрів раніше розглянутих заступних схем. Наведено
приклади, які підтверджують ефективність гібридної схеми. Бібл. 10, рис. 5.
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Усовершенствован метод определения по каталожным данным параметров двух схем
замещения глубокопазных асинхронных двигателей. В первой для учета скин-эффекта
ротор представлен одним контуром с зависимыми от скольжения активным и
индуктивным сопротивлениями, а во второй – двумя параллельно соединенными
контурами с постоянными и независимыми от скольжения сопротивлениями. Метод
основан на итерационном численном решении уравнений для токов и моментов,
зависящих от параметров схем, и обеспечивает в обеих схемах совпадение каталожных и
расчетных данных при скольжениях номинальном и равном единице, но имеют место
искажения характеристик тока и момента при других скольжениях. Для устранения
недостатков предложена новая гибридная схема замещения с двумя контурами ротора,
сопротивления каждого из которых являются функциями скольжения и определяются с
помощью усреднения параметров ранее рассмотренных схем замещения. Приведены
примеры, подтверждающие эффективность гибридной схемы. Библ. 10, рис. 5.
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