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Проведено розрахунок і аналіз аеродинамічних навантажень суднової антени
радіолокаційної станції. Отримано вираз залежності моменту на валу приводу антени від
швидкості її обертання, кута повороту, швидкості і напрямку потоку вітру, на основі якого
реалізовано пристрій для непрямого вимірювання величини моменту навантаження.
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Виконано синтез комбінованої системи автоматичного керування безредукторним
дуго-статорним електроприводом антени радіолокаційної станції, основний канал якої діє
за принципом керування за відхиленням і має замкнутий контур регулювання швидкості, а
другий канал – за принципом керування по збуренню (моменту навантаження) і має
розімкнутий контур. Проведені дослідження, підтвердили ефективність комбінованого
керування. Використання коригуючого зв'язку по збуренню дає змогу компенсувати
вплив моменту навантаження на задане значення вихідної швидкості обертання антени. 
Бібл. 12, рис. 4.
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Проведен расчет и анализ аэродинамических нагрузок судовой антенны
радиолокационной станции. Получено выражение зависимости момента на валу привода
антенны от скорости её вращения, угла поворота, скорости и направления потока ветра,
на основе которого реализовано устройство для косвенного измерения величины
момента нагрузки. Проведён синтез комбинированной системы автоматического
управления безредукторным дугостаторным электроприводом антенны
радиолокационной станции, основной канал которой действует по принципу управления
по отклонению и имеет замкнутый контур регулирования скорости, а второй канал - по
принципу управления по возмущению (моменту нагрузки) и имеет разомкнутый контур.
Проведенные исследования, подтвердили эффективность комбинированного
управления. Использование корректирующей связи по возмущению позволяет
компенсировать влияние момента нагрузки на заданное значение выходной скорости
вращения антенны. Библ. 12, рис. 4.
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