
2020 N2 s2

DOI:  https://doi.org/10.15407/techned2020.02.010

  

УДК 621.3.075

  

МАГНІТОМЕТРИЧНІ ПЕРЕТВОРЮВАЧІ ІНФОРМАЦІЙНИХ ПРИСТРОЇВ КЕРУВАННЯ
РУХОМИМИ ОБ’ЄКТАМИ 

        Журнал   Технічна електродинаміка  
    Видавник   Інститут електродинаміки Національної академії наук України  
    ISSN   1607-7970 (print), 2218-1903 (online)  
    Випуск   № 2, 2020 (березень/квітень)  
    Cторінки   10 – 16     
      

  

Автори
М.Ф. Смирний*, докт.техн.наук, А.П. Полив’янчук**, докт. техн. наук

 Харківський національний університет міського господарства імені О.М. Бекетова, вул.
Маршала Бажанова, 17, Харків, 61002, Україна,
 e-mail: mfsmirny@gmail.com
 * ORCID ID : https://orcid.org/0000-0002-7083-5447
 ** ORCID ID : https://orcid.org/0000-0002-9966-1938

  

На підставі вирішення двовимірної потенціальної задачі, яка описується диференційними
рівняннями еліптичного типу, отримано аналітичні вирази ортогональних складових
напруженості зовнішнього магнітного поля з боку полюсу стрижневого постійного магніту.
Ці вирази використано як інформативні параметри при побудові магнітометричних
перетворювачів на базі стрижневого постійного магніту та цифрових датчиків Холла.
Наведено структурну схему та діаграму роботи запропонованого інформаційного
пристрою керування рухомим об’єктом з визначенням напрямку переміщення одного
об’єкта відносно іншого та зменшенням їхньої взаємної швидкості в околі місця точної
зупинки. Бібл. 12, рис. 6.
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На основании решения двумерной потенциальной задачи, которая описывается
дифференциальными уравнениями эллиптического типа, получены аналитические
выражения ортогональных составляющих напряженности внешнего магнитного поля со
стороны полюса стержневого постоянного магнита. Эти выражения использованы в
качестве информативных параметров при построении магнитометрических
преобразователей на основе стержневого постоянного магнита и цифровых датчиков
Холла. Приведены структурная схема и диаграмма работы предложенного
информационного устройства управления движущимся объектом с определением
направления перемещения одного объекта относительно другого и уменьшением их
взаимной скорости в окрестности места точной остановки. Библ. 12, рис. 6.
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