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Розроблено математичну модель і досліджено динамічні режими двохмодульної
асинхронної машини з загальним зовнішнім масивним ротором. Встановлено, що при
зустрічному обертанні магнітних полів забезпечується безредукторний режим стійкої
роботи двохмодульної асинхронної машини на низьких частотах обертання ротора,
поєднаного з шнековим виконавчим механізмом. Бібл. 14, рис. 1, табл. 1.
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Разработана математическая модель и исследованы динамические режимы
двухмодульной асинхронной машины с общим внешним массивным ротором. Установлено,
что при встречном вращении магнитных полей обеспечивается безредукторный режим
устойчивой работы двухмодульной асинхронной машины на низких частотах вращения
ротора, совмещенного с шнековым исполнительным механизмом. Библ. 14, рис. 1, табл. 1.
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