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Досліджено вплив затримки обчислення координат об’єкту на точність
відеосупроводження об’єктів слідкування шляхом моделювання роботи системи
управління приводами. Наведено дані про формалізовану затримку для різних
алгоритмів відеосупроводження. Бібл. 6, рис. 3.
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Ключові слова: система відеосупроводження, сигнал помилки, модель двигуна
постійного струму.
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Исследовано влияние задержки вычисления координат объекта сопровождения на
точность видеосопровождения путем моделирования работы системы управления
приводами. Приведены данные о формализованной задержке для различных
алгоритмов видеосопровождения. Библ. 6, рис. 3.

  

Ключевые слова: система видеосопровождения, сигнал ошибки, модель двигателя
постоянного тока.
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